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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Automatyka w zapewnieniu bezpieczeristwa

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Inzynieria bezpieczenstwa 2/3

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiow
ogdlnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu

pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc

niestacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)
8 8
Cwiczenia Projekty/seminaria

Liczba punktow ECTS

3

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
dr inz. Mariusz Nowak prof. dr hab. inz. Andrzej Urbaniak

e-mail: mariusz.nowak@put.poznan.pl e-mail: andrzej.urbaniak@put.poznan.pl
tel. 061 665-2999 tel. 061 665-2999

Wydziat Informatyki i Telekomunikacji Wydziat Informatyki i Telekomunikacji

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne

Student rozpoczynajacy zajeciach z przedmiotu Automatyka w zapewnieniu bezpieczenstwa powinien
posiadac podstawowgq wiedze z zakresu matematyki, fizyki oraz informatyki. Powinien rdwniez posiadac
umiejetnosé pozyskiwania informacji ze wskazanych zrédet oraz by¢ gotowym do podjecia wspdtpracy w
ramach zespotu.

Cel przedmiotu

Przekazanie studentom podstawowych pojec i koncepcji rozwigzan w dziedzinie automatyki, sterowania
komputerowego oraz systemow monitorowania i wizualizacji procesdw. Rozwijanie u studentéw
umiejetnosci rozwigzywania probleméw podczas projektowania uktadéw automatyki do zapewniania
bezpieczenstwa operatoréw, maszyn i procesdw technologicznych.
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Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

ma uporzgdkowang, podbudowang teoretycznie wiedze z zakresu sposobéw pomiaréw czynnikéw
srodowiskowych [P6S_WG_02],

ma wiedze o podstawowych metodach projektowania i analizy uktadéw automatycznej regulacji
stosowanych w procesach przemystowych [P6S_WG_06] ,

zna metody projektowania systemow sterowania, monitorowania i wizualizacji wykorzystywanych do
minimalizacji zagrozen bezpieczenstwa urzadzen, obiektéw i systemdw technicznych [P6S_WG_02].

Umiejetnosci
potrafi dobrac sensory oraz przetworniki pomiarowe do okreslonych uktadéw automatyki [P5S_UO_01],

ma umiejetnos¢ projektowania uktadéw regulacji automatycznej stosowanych w procesach
przemystowych, spetniajgcych okreslone wymagania i realizujgcych okreslone funkcje [P5S_UO_01],

potrafi oceni¢ aspekt ekonomiczny przyjetego rozwigzania w zakresie doboru nastaw regulatora oraz
konstrukcji systemu monitorowania i wizualizacji zagrozen bezpieczenstwa ludzi, maszyn i urzadzen oraz
proceséw [P5S_UW_06].

Kompetencje spoteczne
rozumie potrzebe permanentnego ksztatcenia sie i przekazywania w sposéb zrozumiaty informacji z
najblizszym otoczeniem w dziatalnos$ci zawodowej [P6S_KK_01, P6S_KK_02],

rozumie pozatechniczne (w tym ekologiczne) skutki swojego dziatania i jego wptywu na srodowisko, oraz
wykazuje gotowosé do pracy zespotowej [P6S_KR_02].

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wiedza nabyta w ramach wyktadu jest weryfikowana przez kolokwium realizowane na ostatnim
wyktadzie. Kolokwium sktada sie z 10 pytan (5 testowych i 5 otwartych), réznie punktowanych. Prog
zaliczeniowy - 50% punktow. Zagadnienia zaliczeniowe, na podstawie ktérych opracowywane sg pytania,
zostang udostepnione studentom na stronie internetowej wyktadowcy.

W zakresie zajec laboratoryjnych - uzyskanie zaliczenia koricowego warunkowane jest zaliczeniem
wszystkich ¢wiczen laboratoryjnych wraz z realizacjg zadania koricowego wymagajgcego wykorzystania
zdobytych umiejetnosci projektowania systemu automatyki.

Tresci programowe

Wyktad: sygnaty, czujniki i przetworniki pomiarowe wykorzystywane w automatyce. Modelowanie
obiektéw - modele matematyczne ukfaddw. Linearyzacja, transmitancja operatorowa. Podstawowe
elementy automatyki i ich charakterystyki czasowe i czestotliwosciowe. Uktady regulacji automatycznej -
podstawowe algorytmy sterowania, dobér nastaw klasycznych regulatordw, jakos¢ regulacji, stabilnosé
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uktaddw regulacji automatycznej. Systemy bezpieczeistwa w automatyce przemystowe;.
Bezpieczenstwo prowadzonego procesu regulacji, ocena ryzyka i kategorie bezpieczenstwa
monitorowanych proceséw sterowania.

Laboratorium: modelowanie obiektu sterowania, urzgdzenia wykonawczego uktadu automatyki w
srodowisku Matlab Simulink oraz Scilab. Analiza czasowa i czestotliwo$ciowa wybranych uktadéw
automatyki. Modelowanie i symulacja dziatania uktadu regulacji automatycznej. Realizacja wybranego
algorytmu regulacji na uniwersalnym sterowniku programowalnym. Realizacja systemu monitorowania i
wizualizacji sterowanego procesu przemystowego w kontekscie bezpieczenstwa.

Metody dydaktyczne

Wyktad - prezentacja multimedialna.

Laboratorium - instrukcje umieszczone na stronie internetowej wyktadowcy.
Literatura
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Bilans nakfadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,0
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 20 1,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 55 2,0
zajeé laboratoryjnych, przygotowanie do kolokwium)?

! niepotrzebne skreéli¢ lub dopisa¢ inne czynnosci



